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I Themengebiete SS 2010

Implementierung des XIRP-basierten Netzwerkprotokolls

Physikalische Fehlersimulation

Hardwarenahe Modellierung
eines Signalverarbeitungssystems

Entwurf und Implementierung eines
Klassifikationssystems fur taktile Muster

Bildsynthese / Bildverarbeitung

Miniatur-Schwarmroboter Wanda

SPI-Kommunikation fir
Schwarmroboter WANDA

Automatisches Layouten von Graphen

Webserver fur OPC Prozessdaten

1. Bildstabilisierung fir ein
Projektor-Wiimote-System

2. Gesichtsaufnahme mit einem
Projektor-Kamera-System

Die Macht des Schleimpilzes
Pheromone und Wege
Dispersion und Aggregation
Kollektives Sammeln
RoboRacer

Capture the Flag

ogakwnNE

Programmieren eines Symbricator Controllers
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