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Rahmen: Das Projekt „IBV-Sim“ am IPR  erforscht, wie mit 
Hilfe von Verfahren der Computergrafik Planung und 
Optimierung bildverarbeitender Systeme vereinfacht und 
verbessert werden können. 
  
 
Problem: Teilaufgabe der Systemplanung für 
bildverarbeitende Systeme ist es, eine geometrische 
Anordnung für Kamera und aktiver Beleuchtung zu finden, 
um eine gegebene Prüfaufgabe zufriedenstellend zu lösen. 
Hierbei müssen insbesondere die Form und die 
Oberflächeneigenschaften der zu untersuchenden Objekte 
berücksichtigt werden. 
 
 
Aufgabe:   Mit Hilfe physikalisch basierter, photo-
realistischer Rendering-Anwendungen (z.B. pbrt, Mitsuba, 
Luxrender) soll eine Vorschau des zu erwartenden 
Kamerabilds erzeugt werden und die Anordnung aus 
Kamera und Beleuchtung automatisch optimiert werden, um 
eine vorgegebene Mess- und Prüfaufgabe lösen zu können 
(z.B. Durchmesser einer Bohrung bestimmen). Die 
Ergebnisse aus der Simulation sind am realen 
Versuchsaufbau zu evaluieren. 
 
 
Erwartet werden das Interesse an den Themengebieten 
Bildverarbeitung und Computergrafik. Eine eigenständige, 
zielorientierte Arbeitsweise wird vorausgesetzt. 
 
 
Geboten wird eine interessante, interdisziplinäre 
Forschungsarbeit, die zudem Teil eines Industrieprojekts ist.  
Weitere Details können gerne bei Stephan Irgenfried 
erfragt werden. Tel: 0721/608 - 48453 oder einfach 
vorbeischauen in Zimmer 103, Gebäude 40.28 (Flachbau 
Informatik) 

 
 
 
 
 
 

 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

 


